SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

PRZEDSZKOLE MIEJSKIE NR 19
65-735 Zielona Géra ul. BATOREGO 53

INSTALACJE ELEKTRYCZNE WEWNETRZNE OSWIETLENIA, ODGROMOWA
| SLABOPRADOWE- ODDY MIANIE

Kod CPV 45310000-3 roboty w zakresie instalacji elektrycznych
Kod CPV 45312100-8 instalowanie przeciwpozarowych systemow alarmowych

UWAGA: Wskazania w dokumentacji technicznej oraz w specyfikacji technicznej z nazwy
zastosowanych urzadzen, znakéw towarowych, patentéw, materiatdow lub ich pochodzenia
nalezy rozumiec jako spetnienie wymaganych parametrow technicznych, standartow
jakosciowych lub lepszych. Oznacza to, ze zgodnie z art. 29 pkt. 3 ustawy Prawo Zamowien
Publicznych Zamawiajacy dopuszcza sktadanie ofert rownowaznych w zakresie materiatdw
lub urzadzen. W takim przypadku wszelkie niezb¢dne uzgodnienia z autorem dokumentacji,
potwierdzajace réwnowaznosc oferowanych urzadzen i materiatbw w stosunku do
wskazanych w projekcie, naleza do obowiazkow wykonawcy.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE — INSTALACJE ELEKTRYCZNE

STE-03.00 WYMAGANIA

STE-03.01 INSTALACJE OSWIETLENIOWE WEWNETRZNE
STE-03.02 INSTALACJE ODGROMOWE

STE-03.03 INSTALACJE StABOPRADOWE ODDYMIANIA

PDF stworzony przez wersje demonstracyjng pdfFactory www.pdffactory.pl



http://www.pdffactory.pl

STE - 03.00 WYMAGANIA

1. WSTEP

Specyfikacja techniczna - wymagania ogélne, zawiera zakres okreslehn i wymagan
wspoélnych dla catosci zagadnien dotyczacych wykonania i odbioru robot
polegajgcych na wymianie instalacji elektrycznych wewnetrznych oswietleniowe;j
na strychu, odgromowej na dachu i wykonaniu instalacji stabopradowej
oddymiania. Specyfikacja techniczna /na roboty elektryczne STE / jest stosowana
jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu irealizacji roboét
wymienionych w pkt. 2

2. ZAKRES ROBOT OBJETYCH STE.
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja STE-03 obgjmuja wszystkie czynnosci umozliwigjace i
majace na celu wykonanie instalacji elektrycznych w obiekcie j.w.
W zakresie okreslonym w projekcie.
Roboty wyspecyfikowano z podziatem na nastepujace elementy :

-STE-03.01 Instalacje oswietleniowe wewngetrzne
-STE-03.02 I nstalacje odgromowe

-STE-03.03 I nstalacja stabopradowa oddymiania

3. UWAGI OGOLNE
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa / Projektem Budowlanym: Specyfikacja Techniczna / i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

4. ZGODNOSC ROBOT Z DOKUMENTACJA PROJEKTOWA
Podstawa wykonania i wyceny robét jest Dokumentacja Projektowa/ Projekt Budowlany, ST.
Przedmiar robét /. Wymagania zawarte w kazdym opracowaniu sa obowiazujace dla
wykonawcy. Wymagania zawarte w ST maja priorytet w stosunku do Projektu Budowlanego.
W przypadku rozbieznosci wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w
dokumentacji, lecz o ich zauwazeniu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i
Projektanta, ktory dokona stosownej korekty. Wszystkie wykonane roboty i zabudowane
materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowa /DP/ atakze ogdlnie obowiazujacymi
przepisami.

5. MATERIALY | SPRZET
Cechy materiatow i elementow instalacji musza by¢ zgodne z obowiazujacymi normami.
Materiaty przeznaczone do zabudowy powinny posiadac certyfikat lub aprobate techniczna a
urzadzenia certyfikat ze znakiem bezpieczenstwa. Wykonawca zadba, aby materiaty
przetrzymywane na budowie do czasu uzycia, byty zabezpieczone i nie pogorszytasi¢ ich
jakosé .
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania wtasciwego i sprawvnego sprzgtu, nie
powodujacego pogorszenia jakosci robét. Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typu i
jakosci projektowi organizacji rob6t zaakceptowanemu przez |nspektora nadzorul.

6. OBMIAR ROBOT
Obmiar rob6t powinien okresla¢ faktyczny zakres wykonanych rob6t zgodnie z DP /i
ewentualnymi korektami zaakceptowanymi przez /Inspektora nadzoru/ w jednostkach
ustalonych w Przedmiarze robét. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym
powiadomieniu I nspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych robd6t i terminie obmiaru /z
wyprzedzeniem min. 3-dniowym/. Wyniki obmiaru nalezy wpisa¢ do ksiegi obmiaréw. Btad
lub przeoczenie w ilosciach podanych w Przedmiarze rob6t lub w Specyfikacjach

3
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Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robét. Biedne
dane beda poprawione zgodnie z zaleceniami Inspektora Nadzorul.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robét atakze, w
przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach i zmiany wykonawcy rob6t. Obmiar robét
zanikajacych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania . Obmiar rob6t podlegajacych
zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposdb zrozumiaty i
jednoznaczny.

7. PODSTAWA PLATNOSCI
Platnos¢ bazowat bedzie na obmierzonych ilosciach wykonanych Robot.
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalona dla danej pozycji Przedmiaru Robdt.
Cena jednostkowa pozycji uwzgledniaé bedzie wszystkie czynnosci, wymaganiai badania
sktadajace si¢ nata pozycj¢ okreslong przez ST i DP.
Cena jednostkowa obejmuje migdzy innymi:
robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami
wartos¢ zuzytych materiatdw wraz z. kosztami ich zakupu, transportu i magazynowania/adla
urzadzen technologicznych, wraz z kosztami ich montazu i wiasciwych préb/ i innymi
towarzyszacymi kosztami
wartosé¢ pracy sprzetu i srodkéw transportu technologicznego wraz z kosztami jednorazowymi
i iInnymi towarzyszacymi kosztami
koszty posrednie, sktadnik kalkulacyjny ceny kosztorysowej uwzglednigjacy ujete w kosztach
bezposrednich koszty zaliczane zgodnie z odrebnymi przepisami do kosztéw uzyskania
przychodow, koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji Placu budowy, koszt oznakowania
Robét, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty dzierzawcze, koszty ogélne
przedsi¢biorstwa Wykonawcy i.t.p., koszt uporzadkowania Placu budowy po zakonczeniu
Robot.
zysk kalkulacyjny, zawiergjacy tez ewentualne ryzyko wykonawcy z tytutu Kontraktu w catym
okresie jego realizacji, facznie z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczenia Kontraktu, koszt
gwarancji zwrotu zaliczki
koszt gwarancji nalezytego wykonania.
podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami
sporzadzenie dokumentacji powykonawczej
koszty wszelkich niezbednych ustalen z odpowiednimi instytucjami
koszt sprawdzen, kontroli .wizytacji i.t.p. niezbednych instytucji /n.p. PIPracy, PTI Sanitarny,
PSPozarna. Ochrona Srodowiska i.t.p./
koszty odbioréw i przygotowania wszelkich niezbednych dokumentéw z nimi zwiazanych
koszt rozruchu, wykonanie pomiaréw kontrolnych, prob koncowych, prob eksploatacyjnych.
koszty zwiazane z przeszkoleniem obstugi urzadzen przeciwpozarowych, napisania protokétu
ze szkolenia
koszt sporzadzenia instrukcji postgpowania na wypadek pozaru.
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STE - 03.01 INSTALACJE OSWIETLENIOWE WEWNETRZNE
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot STE.

Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt montazowych dotyczacych wykonania instalacji oswietlenia/ wymiany opraw
na strychu/ w istnigjacym budynku Przedszkola Migjskiego nr 19 w Zielonej Gorze ul.
Batorego 53

1.2. Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwiazanych z realizacja robét wymienionych w punkcie 1.1

specyfikacji

1.3. Zakres robdt objetych ST.
Zagadnienia i wymagania ogolne dotyczace rob6t podano w ST-00.00 i STE-03.00
W zakresie robot nalezy wykonat :
- o$wietlenie podstawowe pomieszczen w czgsci strychowej —wymiana istnigjacych opraw na
oprawy typu ATLANTY K 2x36W lub inne o niegorszych parametrach bez uktadania
przewoddw, puszek i oprzyrzadowania
W zakres robét wchodzi:
demontaz istniejacych opraw nastrychu i zwrot dla Inwestora
przygotowanie podtoza pod montaz nowych opraw
pomiary elektryczne wraz z Protokotem
sporzadzenie dokumentacji powykonawczej
Wszystkie oprawy oswietleniowe zasilane sa jednofazowo.
2. MATERIALY .
Ogblne wymagania dotyczace materiatdw podano w specyfikacji ST 00.
Kazdy wbudowany materiat powinien posiada¢ certyfikat na znak bezpieczenstwa, certyfikat
zgodnosci lub aprobate techniczna.
Zaprojektowano oprawy:
haczyki sufitowe
zaciski na przewody WAGO
oprawy nowe
Oprawy powinny spetnia¢ europejski standard zgodny z norma PN-60598.
Oprawy i ichilosci powinny by¢ zgodne z norma PN-84/C-02033.

3. SPRZET
Sprzet reczny, rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robot lub
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

4. TRANSPORT
Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji rob6t lub uzgodniony z Inspektorem
Nadzoru
Wymaganiaw zakresie transportu, przyjmowania i sktadowania materiatow na budowie
podane sa w p.1.6.
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych . tom V-Instalacje
elektryczne. Arkady — 1988 r.

5. WY KONANIE ROBOT
nalezy:
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do mocowania opraw stosowac¢ kotki kotwiace oraz haczyki sufitowe.

5.1. OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA
Jako ochrone podstawowa zastosowano izolacje ochronna przewoddw, urzadzen. Ochrong
dodatkowa przeciwporazeniowa zrealizowano przez samoczynne szybkie wytaczanie zasilania
w uktadzie TN-S.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
sprawdzenie trwalos¢ i pewnosci zamocowanych opraw
sprawdzenie zachowania zasady jednolite] pozycji zataczania istnigjacych tacznikow
sprawdzenie stopnia ochrony | P zastosowanego osprzetu instalacyjnego
sprawdzenie dziatania instalacji oswietleniowej podtaczonej pod napigcie

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest 1 wypust na oprawe oswietleniowa.

8. ODBIOR ROBOT
Ogblne wymagania dotyczace odbioru rob6t podano w ST Q0.
Odbiorowi podlega:
zamontowanie opraw /odbiér czesciowy/
usuniecie ewentualnych usterek
jakos¢ zastosowanych materiatdw i urzadzen
prawidtowos¢ wynikéw kontroli jakosci robot
prawidtowos¢ wynikéw wykonanych pomiarow elektrycznych. Zgodnosé¢ z obowiazujacymi
przepisami
zgodnos¢ dokumentacji powykonawczej ze stanem faktycznym
prawidiowos¢ funkcjonowania instalacji wiaczonej pod napigcie.
Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ protokoty pomiaréw:
ciagtosci przewodéw,
rezystancji izolacji obwodow elektrycznych,
natezenia oswietlenia
sprawdzenia samoczynnego wylaczenia zasilania
préb dziatania oswietlenia
oraz:
certyfikat na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnosci lub aprobaty techniczne na uzyte
materiaty.
dokumentacje powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Platnos¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci rob6t wykonanych wg niniejszej
STE i po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych rob6t. Cena jednostkowa zawiera
wykonanie robot jak w p. 1.3 specyfikaci.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych
tom V. Instalacje elektryczne.
10.2. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Zeszyty 01; 03: 41, 45; 47; 56: 61; 473: 482; 701
10.3. PN-84-E.-02033 Oswietlenie wngtrz swiattem elektrycznym
10.4. PN-E-04700 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach
elektroenergetycznych. Wytyczne przeprowadzenia pomontazowych
badan odbiorczych
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STE-03. 02 INSTALACJE ODGROMOWE
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot ST.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji techniczne s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét montazowych dotyczacych wykonania instalacji potaczen odgromowych w
budynku przedszkola.

1.2 Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwiazanych z realizacja robét wymienionych w punkcie 1.1

specyfikagi.

1.3 Zakres robét objetych ST.
Zagadnienia i wymagania ogolne dotyczace rob6t podano w ST-00.00i ST E-03.00
Zakresem rob6t do wykonania jest montaz instalacji odgromowej na dachu.
W zakres robét wchodzi:
montaz przewodow odprowadzajacych z drutu ocynkowanego FeZn srednicy 8mm, z bednarki
FeZn 25x4mm, montaz iglic na kominach, montaz rurek na scianach dla wprowadzenia
instalacji odgromowej pod przewidywana termomodernizacje budynku
montaz ztaczy kontrolnych , rynnowych i uniwersalnych dachowych i potaczenie z uziomem
fundamentowym
przytaczenie elementéw metalowych /za pomoca uchwytéw skrecanych/

2. MATERIALY
Zaprojektowano materialy :
bednarka ocynkowana 25x4

pret ocynkowany sr. 8Mm
rurka winidurowa RL-22
Wsporniki do montazu uziomu na scianach
obejmy uziemiajace opaskowe
zlacza kablowe pret- bednarka
zlaczarynnowe
Zlacza uniwersalne
iglice kominowe z drutu ocynkowanego 8mm
puszki na ztacza kablowe

3. SPRZET
Sprzet reczny oraz spawarka rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robét
lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru

4. TRANSPORT
Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robol lub uzgodniony z inspektorem nadzoru
Wymaganiaw zakresie transportu, przyjmowania i sktadowania materiatow na budowie
podane sa w p.1.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych.
TomV - Instalacje elektryczne. Arkady -1988r.

5. WY KONANIE ROBOT

nalezy:
zdemontowac stara instalacje odgromowa a materiat zwrdcic dla Inwestora
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utozy¢ rurke RS-22 p/t
wciagna¢ do rurki pret salowy ocynk. §r. 8Mm
potaczyc uziom otokowy z wyprowadzona bednarka uziomu ze sciany
utozyc przewody na potaci dachowej mocujac je za pomoca wspornikow dachowych
utozyc przewody pionowo na kominach mocujac je ztaczami uniwersalnymi
zlacza kablowe zabudowac w puszkach montowanych na scianie budynku
trasowac¢ pod przewody w liniach poziomych i pionowych i utozy¢ p/t przewody,

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
sprawdzenie wykonanych potaczen instalacji odgromowej
sprawdzenie wykonania instalacji odgromowej przewodow odprowadzajacych z dachu
sprawdzenie robét podtynkowych /dotyczy przewoddw uktadanych w rurkach i pod ziemia
podlega odbiorowi czesciowemu, poniewaz przy koncu robét ulegaja one zakryciu.
sprawdzeniu podlega wykonanie rob6t zgodnie z p.5.
Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ protokoty pomiaréw:
ciagtosci przewoddw uziemiajacych odgromowych

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 mb zamontowanego przewodu instalacji odgromowej

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega:
prawidtowos¢ utozenia przewodow
prawidtowos¢ wynikdw kontroli jakosci robot.
prawidtowos¢ wynikdéw wykonanych pomiarow elektrycznych instalacji odgromowe;
certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodnos$ci lub aprobaty techniczne
na uzyte materiaty
dokumentacja powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Platnos¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci rob6t wykonanych wg niniejsze)
STE i po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych rob6t. Cena jednostkowa zawiera
wykonanie rob6t jak w p.1.3 .

10.PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych Tom V.
Instalacje elektryczne.
10.2. PN-1EC 60364 I nstalacje elektryczne w- obiektach budowlanych. Zeszyty 01 - 03; 41;
47, 54; 56; 61,
10.3. PN-86 E-05003 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych
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STE-03. 03 INSTALACJE SLABOPRADOWE ODDYMIANIA
1. WSTEP.

1.1 Przedmiot ST.
Przedmiotem przedstawionej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét montazowych dotyczacych wykonania instalacji stabopradowej oddymiania w
budynku przedszkola.

1.2 Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
robotach elektromontazowych zwiazanych z realizacja robét wymienionych w punkcie 1.1

specyfikaci.

1.3 Zakres robét objetych ST.

Zagadnienia i wymagania 0golne dotyczace robo6t podano w ST-00.00i ST E-03.00
Zakresem rob6t do wykonania jest montaz instalacji stabopradowej oddymiania.
W zakres robét wchodzi:
trasowanie trasy przewoddw w pionie i poziomie
montaz listew instalacyjnych dla montazu przewoddw na scianach i sufitach
montaz przewoddw doprowadzajacych z tablicy do centrali systemu oddymiania
montaz przewodow doprowadzajacych do klapy oddymiajacej z centralki oddymiania
montaz przewoddw sterowniczych do czujki optycznej dymu i recznego ostrzegacza
pozarowego
wykonanie uruchomienia instalacji oddymiania, regulacja, sporzadzenie protokotu

2. MATERIALY
Zaprojektowano materialy :
Listwa instalacyjna
Przew6d YDY 3x1,5
Przewod HLGs 2X1,5
Przewo6d YNTKSY 1x2x0,8
ROP- reczny ostrzegacz pozarowy
Klapa oddymigjaca
Centrala systemu oddymiania
Czujka optyczna dymu

3. SPRZET
Sprzet reczny oraz spawarka rodzaj stosowanego sprzetu zgodny z projektem organizacji robét
lub uzgodniony z Inspektorem nadzoru. Normy zuzycia nalezy przyjmowac zgodnie z
zaleceniami producentéw i dystrybutoréw wyrobdw.

4. TRANSPORT
Rodzaj transportu zgodny z projektem organizacji robol lub uzgodniony z inspektorem nadzoru
Wymaganiaw zakresie transportu, przyjmowania i sktadowania materiatow na budowie
podane sa w p.1.6. Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano montazowych.
TomV - Instalacje elektryczne. Arkady -1988r.
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5. WY KONANIE ROBOT
nalezy:

utozy¢ listwy instalacyjne dla schowania przewoddw zasilajacych i sterowniczych
trasowac pod przewody w liniach poziomych i pionowych i utozy¢ p/t przewody,
zamontowac centrale systemu oddymiania
zamontowac czujke optyczna dymu
zamontowac klape oddymigjaca
zamontowac reczny ostrzegacz pozarowy
wykonac rozruch instalacji wraz ze sporzadzeniem protokotéw

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
sprawdzenie wykonanych instalacji stabopradowych oddymiania
sprawdzenie wykonania utozenia przewoddw elektrycznych i stabopradowych w listwach
instalacyjnych odprowadzajacych i doprowadzajacych
sprawdzenie robét do zakrycia/dotyczy przewoddéw uktadanych w listwach/ podlega
odbiorowi czgsciowemu, poniewaz przy koncu robdt ulegaja one zakryciu.

sprawdzeniu podlega wykonanie rob6t zgodnie z p.5.

Do odbioru koncowego nalezy przedstawi¢ protokoty pomiaréw:

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest 1 mb zamontowanego przewodu instalacji stabopradowej oddymiania,
1 szt zamontowanego urzadzenia

8. ODBIOR ROBOT
Odbiorowi podlega:
prawidtowos¢ utozenia przewodow
sprawdzenie algorytmu dziatania systemu wraz z powiazaniem z instalacja przewietrzania
prawidtowos¢ wynikdw kontroli jakosci robot.
prawidtowos¢ wynikdéw wykonanych pomiarow elektrycznych instalacji oddymiania,
sprawdzenia posiadania dokumentéw producentow;
certyfikaty na znak bezpieczenstwa, deklaracje zgodno$ci lub aprobaty techniczne
na uzyte materiaty
dokumentacja powykonawcza.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
Platnos¢ bedzie wykonywana na podstawie obmiaru ilosci rob6t wykonanych wg niniejsze)
STE i po dokonaniu odbioréw technicznych wykonanych rob6t. Cena jednostkowa zawiera
wykonanie rob6t jak w p.1.3 .

10.PRZEPISY ZWIAZANE.
10.1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano montazowych Tom V.
Instalacje elektryczne.
10.2. PN-1EC 60364 I nstalacje elektryczne w- obiektach budowlanych. Zeszyty 01 - 03; 41;
47, 54; 56; 61,

10.3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie/Dz.U. z 2002 roku nr 75
poz. 690/

10.4. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych z dnia 3 listopada 1992r. w sprawie
ochrony przeciwpozarowej budynkow, innych obiektow budowlanych i terenéw /Dz.U/ nr 92,
poz. 460 i nr 102 z 1995 roku poz. 507/
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10.5. Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 15 stycznia 1999r
w sprawie okreslenia szczegbtowych wymagan w zakresie przeciwpozarowego zaopatrzenia
wodnego, ratownictwa technicznego,chemicznego, lub medycznego oraz warunkow, jakim
powinny odpowiadac drogi pozarowe/Dz.U./ nr 7, poz. 64/
10.6.Rozporzadzenie M.SW. i A. Z DNIA 22 KWIETNIA 1998R. W SPRAWIE
WYROBOW SEUZACYCH DO OCHRONY PRZECIWPOZAROWEJ, KTORE MOGA
BYC WPROWADZONE DO OBROTU | STOSOWANIA WYLACZNIE NA PODSTAWIE

CERTYFIKATU ZGODNOSCI / Dz.U. nr 55, poz. 362/

10.7. Rozporzadzenie M.S.W. i A. z dnia 1 marca 1999r. w sprawie zakresu, trybu i zasad
uzgadniania projektu budowlanego pod wzgledem ochrony przeciwpozarowej / Dz.U./ Nr 22,
poz. 206/

10.8. PN-IEC 61024-1-1 Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych

10.9. PN-92/N-01256/01 Znaki bezpieczenstwa, Ochrona przeciwpozarowa

10.10. Podstawowe zasady projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej CNBOP Warszawa
1994r. / mgr inz. Jerzy Ciszewski

10.11. Ustawa, Prawo Budowlane Dz.U. nr 89 07/1994r. poz 414/ z pdzniejszymi zmianami

Opracowat:

tech. bud. Andrzej Tomczak
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